SILOVE PUSOBENI MAGNETICKEHO POLE

Vzdélavaci predmét: Fyzika
Tematicky celek dle RVP: Latky a télesa
Tematicka oblast: Vlastnosti latek a téles — magnetické vlastnosti latek

Cilova skupina: Zak 6. roéniku zakladni §koly

Cilem pokusu je sledovani silového piisobeni magnetického pole magnetu na téleso
nachazejici se v jeho poli v zavislosti na zméné jejich vzdalenosti pomoci senzoru
magnetické pole.

POMUCKY

Pocita¢, USB modul USB — 200, senzor magnetického pole NUL — 214, ty¢ovy magnet,
délkové méftidlo, lepici paska, Cervena a modra pastelka

NASTAVENiI MERICIHO ZARIZENI

1. K pocitaci piipojime pomoci kabelu modul USB.
2. K modulu USB piipojime senzor magnetického pole.
Spustime program Neulog.

4. Klikneme na ikonu Hledat cidla.

EEUED

5. Klikneme na ikonu Pokus s pripojenim.



35 6. V Okno modulu klikneme na Nastaveni modulu.

Zalozka Volby:
— ponechame nastaveni Graf

Z4alozka Graf:

— ponechéame nastaveni Y max
— ponechame nastaveni Y min
— nastavime Pozice osy Y na hodnotu 0

Dialogové okno zavieme.
E 7. Klikneme na ikonu Nastaveni pokusu.

Zalozka Volby:

— ponechame nastaveni Graf
— nastavime Délka trvani pokusu — 10 sekund
— nastavime Vzorkovani — 10 za sekundu

Dialogové okno zavieme.

PRIPRAVA A SESTAVENI POKUSU

1. Na pracovni desku stolu polozime méfi-
ci soustavu, kterou zafixujeme proti po-
hybu k pracovni desce stolu lepici pas-
kou.

2. Pomoci délkového métidla a lepici pas-
Ky vyznacime na pracovni desce stolu
vychozi a koncovou vzdalenost tyCové-
ho magnetu od ¢idla senzoru magnetic-
kého pole (cca 15 cm a2 cm).




REALIZACE POKUSU 3 min

1. Ve vychozi vzdalenosti polozime tyCovy magnet severnim polem sme-
rem k ¢idlu senzoru.

2. Mgfeni spustime kliknutim na ikonu Spustit pokus v listé programu.

3. TyCovym magnetem pohybujeme v jeho podélné ose. Pomalym rovno-
mérnym pohybem po dobu 5 s pfiblizujeme magnet k ¢idlu senzoru do
koncové vzdalenosti a pomalym rovnomérnym pohybem po dobu 5 s
oddalujeme magnet od ¢idla senzoru do vychozi pozice.

B 4. Po ukonceni méteni uzamkneme graficky vysledek méteni kliknutim na
- ikonu Zmrazit predchozi graf(y) v li§t¢ programu.

5. Ve vychozi vzdélenosti polozime ty¢ovy magnet jiznim polem smérem
k ¢idlu senzoru. Méteni opakujeme podle bodu 2 a 3.

6. Po ukonceni méfeni provedeme zménu barvy grafu kliknutim na ikonu
Barva v Okno modulu (modra).

- 7. Pokus ulozime kliknutim na ikonu UloZit pokus V 1i$té programu.

ZPRACOVANI VYSLEDKU POKUSU 5 az 10 min

POPIS GRAFU

ﬂ 1. Graficky vysledek pokusu zvét§sime kliknutim na ikonu Optimalizace
zvétSeni Vv okné grafu (obr. 1).

2. Kiivky grafu popiSeme pomoci vhodného programu na pocitaci
(obr. 2).
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V okoli magnetu je magnetické pole, které se projevuje silovym plisobenim na jiné
magnety Ci télesa vyrobena z feromagnetickych latek.

Ptiblizovanim severniho ¢i jizniho pélu magnetu k senzoru magnetického pole byl za-
znamenan narust silového ptisobeni magnetického pole magnetu, magnetické pole sili.

Pii oddalovani magnetu od senzoru magnetického pole silové pltisobeni magnetického
pole magnetu klesa, magnetické pole slabne.

Silové ptisobeni magnetického pole magnetu je zavislé na vzdalenosti magnetu a télesa.
Tato zavislost v8ak neni linearni, ale exponencialni.

ZAVER POKUSU

S klesajici vzdalenosti od magnetu Silové plisobeni magnetického pole magnetu roste.
A naopak, s rostouci vzdalenosti od magnetu silové ptisobeni magnetického pole mag-
netu klesa.




PRACOVNI LIST ZAKA

SILOVE PUSOBENiI MAGNETICKEHO POLE

Jméno a prijmeni: Trida:

Spolupracovali: Datum:

Meéfici soustavu polozime na desku pracovniho stolu a za-
fixujeme ji proti pohybu lepici paskou. Pomoci délkového
meétidla a lepici pasky vyznacime na pracovni desce stolu
vychozi a koncovou vzdalenost ty¢ového magnetu od c¢idla
senzoru magnetického pole (15 cma 2 cm).

Ve vychozi vzdalenosti polozime tyCovy magnet nejprve
15 cm severnim polem smérem k ¢idlu senzoru. TyCovym magne-
tem pohybujeme v jeho podélné ose pomalym rovno-
mérnym pohybem po dobu 5 s smérem k ¢idlu senzoru do
koncové vzdalenosti 2 cm a pomalym rovnomérnym pohy-
bem po dobu 5 s od ¢idla senzoru do vychozi pozice 15 cm.
Me¢éteni opakujeme i pro jizni pdl ty¢ového magnetu.

V grafu sledujeme zménu silového ptsobeni magnetického
pole magnetu v zavislosti na vzdalenosti.

UKOLY

1.  Doplnte.
V 0KOli Magnetu J& ... , Které se projevuje ...
plisobenim na jing ... €1 na PIEAMELY Z ..o latek.
TyCovy magnet ma ... rzné ..o , Které nazyvame ...
O . Cervené je Na MagNEtu 0ZNACOVAN ... .

2. 'V obrazku oznacte pomoci pismen pdly ty¢ového magnetu. Ze kterych anglickych slov
byly zkratky polu odvozeny a jaky je jejich Cesky pieklad?




3. Zakreslete graficky vysledek pokusu, na ose y (magneticky) zvolte vhodné méfitko.
Popiste jednotlivé ¢asti grafu.
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4.  Vyslovte zavér pokusu.

5. Jak se nazyvaji pomyslné ¢ary, kterymi je znazoriiovano silové pisobeni magnetického
pole?

6. Tycovy magnet nemé oznaceny poly. Jak zjistite, kde je na neoznaceném magnetu se-

verni €1 jizni pol magnetu?

7.  Jak se nazyva zelezna ruda, ktera ma magnetické ucinky?

8. Na Uralu se nachazi mésto Magnitogorsk. Co Ize z jeho nazvu odvodit?



1.  V okoli magnetu je magnetické pole, které se projevuje silovym pusobeni na jiné mag-
nety ¢i na predmeéty z feromagnetickych latek.
Ty€ovy magnet ma 2 riizné pdly, které nazyvame severni pél magnetu a jizni pol mag-
netu. Cervené je na magnetu oznatovan severni pél magnetu.

N ... north (sever)

S ... souht (jih)

5.  indukéni Cary
6. a) pomocisenzoru magnetického pole — viz zavér pokusu

b)  pomoci ozna¢eného magnetu — souhlasné poly magnetti se odpuzuji a nesouhlasné
poOly magnetii se ptitahuji

7. magnetit

8.  svétové naleziSté¢ magnetitu



